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OGRAMOVANI DALKOVYCH OVLADAEU -

A

Mazéani a programovani, test kodu, zjistini puvodnich
kodu programu radiového prijimaee
uze u dalkového ovladaée TX 4334 - psed samotnym programovanim
nového ovladaée sejmite kryt dalkového oviadaee
zmiote polohu DIP pgepinaéu. Tim zminite kdd dalkového ovladage. Z

vyroby jsou vSechny dalkové ovladaée nastaveny na stejny kod.

I~ 2 Zobrazeni ulozenych kodil

k

E Naeéteni nového radiového kédu

Pged nastavenim sviti na displeji (klidovy stav). Dvakrat stisknite

tlaéitko A, na displeji se objevi A , dvakrat stisknite tlaeitko B, na displeji
se zobrazi £ ¢ . Zmagknite a drzte prvni tlaéitko dalkového ovladaee a poté

zméaeknite tlaeitko C. Na displeji se objevi napg. 01 az 99 (dle pogadi
uloZzenych dalkovych ovladaéu a jejich tlaeitek do pamiti elektroniky). Timto
jste uloZili tlaeitko dalkového ovladaée pro otevirani a zavirani.

DalSim stisknutim tlaéitka B se objevi na displeji CP . zmaeknite a drzte druhé
tlagitko dalkového ovladaée a poté zmaeknite tlaeitko C. Na displeji se objevi
programovaci pozice napg. 01 az 50 (dle pogadi uloZzenych dalkovych ovladaéu
a jejich tlaéitek do pamiti elektroniky). Timto jste ulozili tlaéitko dalkového
ovladaée do elektroniky pro funkci STOP (okamzité zastaveni otevirani nebo
zavirani).

Opitovnym stisknutim tlaéitka B se objevi na displeji Pd .zmasknite a
drzte toeti tlaéitko dalkového ovladaée a poté zméaeknite tlagitko C. Na
displeji se objevi programovaci pozice naps. 03 az 50 (dle pogsadi uloZzenych
dalkovych ovladaéu a jejich tlaeitek do pamiti elektroniky). UloZili jste funkci
otevgeni jednoho keidla naps. pro pisi pruchod.

Pokud neprovedete do 30 sekund Zadnou operaci v programovani, elektronika
se vrati do klidové polohy . Nebo se do klidového stavu vratime, ze
nikolikrat stisknite tlaeitko A, dokud se na displeji neobjevi symbol

Opakuijte tento postup se vSemi zbyvajicimi dalkovymi ovladaéi (u TX 4334
staei psepnout prepinaée DIP uvnits dalkového ovladaée do stejné polohy
jako u naprogramovaného ovladaee).

AUTODIAGNOSTIKA SIGNALIZACE PORUCH

r Start signal (aktivaeni

Test fotobunik vyhodnotil CHYBU

= | svorky 1a8na
'-' U svorkovnici M2a(b)
poi fazi otevirani doslo k peeruseni Rozpoznani
paprsku fotobudky nebo mate jt nenaprogramovaného
Spatné zapojeni fotobuoky L) dalkového ovladaée

Q=T

O[5 [7r] [~ [m

poi fazi zavirani doslo k pseruseni Iy Problém Motoru 1 - $patné
paprsku fotobuoky nebo méate " | zapojeni, psekazka nebo
Spatné zapojeni fotobuoky nastavend velmi mala sila
1l Pgeruseni paprsku fotobuoky pei Iy Problém Motoru 2 - Spatné
'-, obou fazich otevgeni i zavseni nebo I 2 zapojeni, psekazka nebo
jsou fotobuoky Spatné zapojené nastavena velmi mala sila
1 Stlaéené tlaéitko stop, pokud je a] Problém obou motoru
r zapojené, nebo nejsou propojené Hlr mozZnosti zavad stejna

svorky 2 a 8 na svorkovnici M2a(b) jakounlan2

] Start éasteéného otevgeni brany
’- E (aktivaeni svorky 7 a 8 na

svorkovnici M2b, nebo dalk. ovl.)

PROGRAMOVANI PARAMETRU Q60A

Metoda 1 = STANDARD

Metoda 2 = SEKVENENI

Upozornini:

Pged zapojenim a programovanim zkontrolujte zapojeni gidici elektroniky a
peipojnych prvki dle schématu:

1
2

Zkontrolujte, zda je elektrické zapojeni motoru spravné.
Zkontrolujte, zda jsou spravni peipojeny fotobuoky podle schématu.
Dulezité :

Pokud neinstalujete fotobudky pro fazi zavirani, propojte svorky 3 a 9.
Pokud neinstalujete fotobudky pro fazi otevirani, propojte svorky 4 a 9.

3

Zkontrolujte, zda jsou ovladaci prvky pripojeny podle schématu.
Dulezité :

Nezapojujete-li tlaéitko pro funkci Stop, propojte svorky 2a8.

4

5

a)
c)

d)
e)

f)

Motorum uvolnite pgevodovku dodanym klieem, zavgete branu a klieem
obnovte propojeni psevodovky.
Zapnite gidici jednotku.

STANDARDNI PROGRAMOVANI (Metoda 1)

Vyslete impuls START (svorkovnice 1 a 8)

Poékejte, nez vrata dokonéi cely cyklus otevgeni, pauza, zaveeni.

Znovu vyslete povel START a pozoruijte, které easy a funkce zasizeni
nevyhovuji. Zapiste si je do polieek “ hodnoty a zminy”.

Stisknite 1x tlaéitko A na gidici jednotce a vstupte do menu Parametru.
Maekejte tlaéitko B dokud se na displeji nezobrazi parametr, ktery chcete
zminit.

Tlagéitky C a D zmiote parametr dle potseby

Dulezité : Nikolikrat stisknite tlaéitko B dokud se na displeji

nezobrazi S J apotom zmaeknite tlaeitko C pro potvrzeni a ulozeni

zmin
Napgiklad :

ZvySenidoby bihuMotoru 1 0 2 sekundy

Zkontrolujte , zda je na displeji zapnuté sidici jednotky zobrazeno : - —
Nikolikrat stisknite tlagitko A dokud se na displeji nezobrazi symbol ~ —% PA
Nikolikrat stisknite tlagitko B dokud se na displeji nezobrazi symbol ~ —» /7|
Chuvili poékejte nez se nadispleji zobrazi — 21
Dvakrat stisknite tlaéitko C a na displeji se zobrazi —»23

Nikolikrét stisknite tlaéitko B dokud se na displejinezobrazisymbol —% S
Stisknite a drzte tlagitko C neZ relé cvakne a displej zobrazi symbol —%» ——

A P - otevira

L .
Cll - zavira

a)
c)
d)

e)

9)
9)

a)
c)

d)

e)

PJA

SEKVENENI PROGRAMOVANI (metoda 2)

SEKVENENI PROGRAMOVANI PRO JEDNOK@IDLOVE BRANY

Nikolikrat stisknite tlaéitko A dokud se na displeji nezobrazi symbol AS
Nikolikrat stisknite tlaéitko B dokud se na displeji nezobrazi symbol |17

Dejte povel START (svorka 1-8)

keidlo se zaéne otevirat a na displeji se zobrazi symbol [7|

Poékejte, nez se keidlo otevee do 90° a pak dejte dalSi povel START. Na displeji se
zobrazi symbol: | a zaénefaze redukovaného(zpomaleného) chodu pohonu.
Poekejte 4-5 sekund po tplném otevgeni 1. keidla a dejte znovu povel START.

Na displeji se zobrazi symbol: £ P Jidici jednotka je nastavena pro jedno keidlo s
nastavenymiéasy i s redukovanym chodem.

Dejte povel START a po Uplném otevegeni dejte dalSi povel START pro zaveeni.
Pokud otevirani a zavirani brany, nastavené easy i s redukovanym chodem
probihlo dle vaSich psedstav je sidici jednotka nastavena.

SEKVENEN{ PROGRAMOVANI PRO DVOUK@IDLOVE BRANY

Nikolikrat stisknite tlaéitko A dokud se na displeji nezobrazi symbol AS
Nikolikrat stisknite tlagitko B dokud se na displeji nezobrazi symbol 2 /]

Dejte povel START (svorka 1-8)

kefdlo se zaene otevirat a na displeji se zobrazi symbol [7|

Poekejte, nez se koidlo otevge do 90° a pak dejte dalSi povel START. Na displeji se
zobrazi symbol: | a zaénefaze redukovaného(zpomaleného) chodu
pohonul. keidla.

Poekejte 4-5 sekund po Gplném oteveeni 1. ksidla a dejte znovu povel START. Na
displeji sezobrazi: {] 2 azaéne seotevirat pohon2. ksidla.

Poékejte, nez se 2. keidlo brany otevge do 90° a pak dejte dalSi povel START. Na
displeji se zobrazi symbol: -2 a zaéne faze redukovaného (zpomaleného)
chodu pohonu 2. keidla..

Poekejte 4-5 sekund po tplném oteveeni 1. ksidla a dejte znovu povel START.

Na displeji se zobrazi +P , sidici jednotka je nastavena pro obi ksidla s
nastavenymi éasy i s redukovanym chodem.

Dejte povel START a po Uplném oteveeni dejte dalSi povel START pro zaveeni.
Pokud otevirani a zavirani brany, nastavené easy i s redukovanym chodem
probihlo dle vaSich psedstav je sidici jednotka nastavena.

SPECIALNi FUNKCE

P3

Automatickéa funkce zavirani

Kdyz nastavite - ANO (“SI”):

- impuls bihem oteviranci faze zastavi pohon dokud nevydate dal$i
impuls

- impuls bihem zaviraci faze zastavi pohon a brana se zaéne otevirat

KdyZz nastavite - NE (“NO”): ,je aktivni krokové ovladani

- 1. impuls otevira branu

- 2. impuls zastavuje

- 3. impuls zavira branu

P 2 MULTIU;ZIVATELSKE FUNKCE
KdyZz nastavite ANO (“SI”):

@idici jednotka nebude reagovat na zadny signal pgi oteviraci faze.




Peipojeni ke svorkovnici
Veskeré spoje zapojujte zasadni psi odpojeném napéjeni!

Svorkovnice 1 L L
Zapojeni uzemini

Pripojte zelenoZluté vodiee od motort k zemnicim svorkam A/ B.
Pripojte zelenoZluty sisovy vodié k zemnici svorce C. _E

-®
®

© =2 Zapojeni svorkovnice 1
&5 e 21  anténa ( drat) nebo psidavna anténa ANT 400, moznost pgipojeni zesilovaee
g ‘% S 22 stinini (zaporny pdl antény naps. ANT 400)
— o
= Zapojeni svorkovnice 2
= ;g 1-8 Ovladaci prvek START , v klidu rozepnuty, pro zapojeni tlagitka, klieového spinaée nebo externiho
na radiového prijimaee.  Spusti naprogramovany cyklus.

2-8 Ovladaci prvek Stop, v klidu sepnuty nebo pripojeni nouzového tlagitka.
] Pgipojeni nouzového tlaeitka - psi stisku se vrata okamziti zastavi .
Svorkovnice 2a Svorkovnice 2b Stisknutim STOP ve fazi otevirani se vrata zastavi a psi stisku START se vrata dovgou.

Stisknutim STOP ve fazi zavirani se vrata zastavi a pgi stisku START se vrata otevgou.
Neni-li kontakt STOP doéasni vyuzit, spojte svorku 2 se svorkou 8.

®
@
©
@
©)
©
-®
_®
®

; 3-9  Vstup pro bezpeénostni fotobuoku pro fazi zavirani (instalovana v ose zavgené brany). -
IJ_'I ;: _% - IJ_'I > Vstup pro bezpeénostni koncovy spinaé a bezpeénostni fotobudku ve fazi zavirani.
— . 2 32 £3g S Vstup pro nikolik koncovych spinaeu a bezpeenostnich fotobunik pro fazi zavirani.
o = £ £ B e Q< Kontakty pgijimaeu se spojuji sériovi. V klidu sepnuto (NC).
4 S \ 8 \E 25 he akty psijimadi se Spojuj p
. v = = =] =3 v < Ve fazi otevirani : neéinné.
'-I-' S S L ? [ = Ve fazi zavirani : pseruseni drahy fotobuoky, prodleva 2 sekundy, znovu faze otevirani.
é © é Nejsou-li doéasni kontakty pro fotobuoku vyuzity, propojte svorku 3 se svorkou 9
COMUNE +24Vdc < ’§ < % Svorku 3 a 9 pouzivejte i v psipadi, Ze zapojujete pouze jeden par fotobunik.
X X N
5 E S t_i P 4-9  Vstup pro bezpeenostni fotobuoky pro fazi otevirani. (instalovana do prostoru dosahu oteveseného ksidla nebo
g L S g IS keidel brany tak, aby nazasahovala brana do paprsku fotobudky psi plném oteveeni)
8 ks - V klidu sepnuto (NC).
N + N N Ve fazi zavirani : pgeruseni drahy fotobuoky se nestane nic.
+ ) Ve fazi otevirani : pgeruseni drahy fotobuoky, zastavi, po odstranini psekazky nastane faze zaviranivirani.
g Nejsou-li kontakty pro fotobuoky vyuzity, propojte svorky 4 a 9
(@)

7-8  Vstup pro easteené (1 keidlové) otevirani brany. Vstup pro chodce. V klidu rozepnuty.

8-10 Vystup pro napajeni peijimaee prijimaée fotobunik.
Vystup 24V stejnosmirnych pro napajeni dalSiho psisluSenstvi.
Po pgipojeni vSeho standardniho pgisluSenstvi zbyva 100 m A pro napéjeni externiho psisluSenstvi .

Svorkovnice 3 Svorkovnice 4 9-10 Vystup pro napéajeni vysilaée fotobunik.

11-12PgeruSovany vystup pro signalizaci - majak . 24V - max. 20W max.

JURIIASIQ

10@
®
®
_©

72}
e} 'g Y o ~ Zapojeni_svorkovnice 3
Olao <= @ %’ 13 Motor 1 M1- vystup (13=hnidy; 14=modry; 15=eerny). Pokud pohon misto otevirani zavira psehorte hnidy vodié s éernym.
3 o § Sy L 14 Kgidlo, které se otevira jako prvni ve fazi zavirani chvili vyékava. Psi otevirani majak rychle blika a pgi zavirani blika pomalu.
2 %‘ = N 15 U jednoksidlych vrat psipojte motor k vystupu M1,nastavte hodnotu parametru p 5 na Sl (ANO), potvrite pomoci § |J
K Y Faze Nulovy a uloZte stiskem tllaél’tka C.
o vodie Kondenzator mezi svorkami 13 a 15
I I+ (\gﬂz@@ 16 Vystup M2 pro motor 2(16= hnidy, 17=modry,18=eerny )-pokud pohon misto otevirani zavira, psehorte hnidy vodié s eernym.
. L_ L \NW‘;‘\& 17 Koidlo, které se otevira jako druhé.
e, 3 5 16\“0“35\‘ 18  kondenzator mezi svorkami 16 a 18.
J"—":i/j % a @2@6\\8
= o ¢ Zapojeni svorkovnice 4
Eo." §~ 19-20 napajeci napiti 230-240 V - 50/60 Hz. (19 = faze, 20 = nulovy vodié ), nezapomeote elektroniku ukostsit.
= =] B POZOR - V pgipadi, Ze nebude elektronika ukostesena, nebude pgipadna zavada systému uznana jako zarueni !




Shrnuti zapojeni gidici elektroniky Q 60A

1 START - plného otevgeni 2

Svorkovnice 2b

EEREEE]

Svorkovnice 2a

@000
]

7

—
o
=3
=
v

pei propojeni spusti START

START

3 PERMANENTNi STARTOVANI _
SPOJENIM S EASOVYM SPINAEEM

Svorkovnice 2a Svorkovnice 2b

c

east. otevge

Svorkovnice 2a

zapojeni pro START easteeného otevirani
Svorkovnice 2b

?Q@@@@
I

poi propojeni spusti START
easteeného pruchodu

Svorkovnice 2b

P00

20002 0000

eeeveq@)

Easovy spinaé

klieovy spinaé (naps.RS 15)

4 POHOTOVOSTNI NOUZOVE TLAEITKO STOP

Svorkovnice 2a

©9e @

Svorkovnice 2b

2000 @

¢ nouzové tlaéitko

pozn. .:

Y

majak
MAX 20 W

Propojte kontakty 2 a 8,
pokud nepouzivéte tlaéitko STOP

Svorkovnice 2b

000

Svorkovnice 2a

@@

STOP

pro funkci systému musi byt svorky propojeny a nouzové tlagitko rozpina okruh

5 PROPOJENi MOTORU
MOTOR 1 ksidlo s elektrickym zamkem nebo ksidlo, které se otevee prvni

13 otevirani + kondenzator
14 spoleeny (modry vodie motoru)
15 zavirani + kondenzator

Svorkovnice 3

OO0

propojte svorky 2 a 8

MOTOR 2 Koidlo, které se otevira jako druhé - zpozdiné
16 otevirani + kondenzator

17 spoleeny ( modry vodie od motoru)
18 zavirani + kondenzator

Svorkovnice 3

906000

3

eerny

modry nebo Se

Zlutozeleny =

hn

(=

eerny

modry nebo Sedy

nidy

=
o
3

wo3

10AB)0
1IneZ

RIS
oAz

kondenzator  kondenzator

Zlutozeleny ==

ZAPOJEN| POUZE JEDNOHO POHONU

Svorkovnice 3
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Zlutozeleny
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ZAPOJENI FOTOBUOKY PRO FAZI ZAVIRANI

RF 36 12V dc
24V dc
24V ca

12V dc
24V ac
24V dc
| S N
\_‘
N———-~
22000 [(e00O@
Svorkovnice 2a Svorkovnice 2b
ZAPOJENI FOTOBUOKY PRO FAZI OTEVIRANI

RF 36 12V dc
24V dc
24V ca

12V dc
24V ac
24V dc

-
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Svorkovnice 2a

Svorkovnice 2b

pripojeni elektrického zamku

Chcete-li psipojit el.zamek k sidici jednotce, je nutné
pouzit modul Q 36MEL , ktery se peipojuje pses
desetipinovy konektor CN k gidici elektronice.

ZAPOJENI FOTOBUNIK

8 = napdjeni +24V prijimaée fotobuoky RX
9 = napéjeni +24V vysilaee fotobuoky TX
10= napajeni (-) minus COM. fotobuoky TX/RX

3-8 = vystupni relé prijimaee RX

3-9: propojte svorky 3 a 9, neni-li fotobuoka
pro fazi zavirani nainstalovana

propojte svorky 3 a 9

|
©0e0®a@

Svorkovnice 2b

I
00@®

Svorkovnice 2a

muZete propojit také svorky 3 a 9,
ale musite zrusit test fotobunik (parametr - P8)

ZAPOJENi FOTOBUNIK

4 -8 = vystupni relé prijimaée RX

8
9
1

napajeni +24V pgijimaée fotobudky RX
napajeni +24V vysilaée fotobuoky TX
napajeni (-) minus COM. fotobuoky TX/RX

0

4 -9: propojte svorky 4 a 9, neni-li fotobuoka
pro fazi zavirani nainstalovana

propojte svorky 4 a 9

000@

Svorkovnice 2a

200 ®aae

Svorkovnice 2b

muZete propojit také svorky 4 a 9,
ale musite zrusit test fotobunik (parametr - P8)

12V 15W

Modul Q 36MEL neni souéasti sady a je mozné

jej dokoupit
« pgipojte modul do konektoru CN
a na svorky modulu peipojte el. zamek
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elektrozamek ( RT 16, RT 18)

* zmiote parametry PO - P | |:

£ L na aNO(s) 0

(o] [¢] [¢]

(o]

=

[N

— I
SISININ (SISISINININ @
— —

0

QE0A

86




	Stránka 1
	Stránka 2
	Stránka 3
	Stránka 4

